Produktdatenblatt

Zusatzdecoder fur SIKU-Control32 Traktoren fiir Servos
Artikel-Nr.: DI-10.2-2S

Produktbeschreibung

Durch den Einsatz des taja-Zusatzdecoders konnen die Traktoren* um 2 Modellbau-
Servomotoren erweitert werden. Der Decoder ve.rarbeitet.die Steuersignale, di? an dgr taja-elektronik
Datenbuchse der SIKU-Control32 Traktoren anliegen. Die Steuerung erfolgt ber die Agrar-Modellbau
Y-Achse des linken Steuerknlppels der SIKU Fernbedienung, die Auswahl des Servo- im MaBstab 1:32

motors uber die linke mittlere Taste. Die Servoposition wird nachgefuhrt, dadurch ist ein

ruhiger und gleichmaRiger Bewegungsablauf gegeben. Die Schaltzusténde aller 6 Tasten des oberen Tastenblockes der Fern-
bedienung stehen zusétzlich als separate Schaltausgénge fiir Zusatzfunktionen zur Verfligung. Wird der Decoder extern verbaut,
kénnen Anha@nger und Gerate um Bewegungs- und Lichtfunktionen erweitert werden.
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DI-10.2-2S
VCC + rt —~ + Clock \ - Data Servo 1
Clock 90 0 © | Betriebsspannung
Data %9 o * > 3,5—5,5V
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SIKU O Max. Strom
Datenkabel Schaltausgange
bzw. (o] 20 mA
Kabelfarben an ~ o ‘ .
Datenbuchse im Traktor > - 6 Schaltausgange
5 o davon 2 Ausgénge
Servo 2 mit Blinkfunktion
0000000
Zuordnung Tasten SIKU Fernsteuerung zu Q 3 4 s (Nr 3 + Nr' 6)
Schaltausgdngen ~ ___——-—-—--=""7"~ >
il Ansteuerung
E E - von 2 Servos
[2][5] newm Akku _l Abmessungen
/3][6\ g fiir LED (LxBxH)
s O und Servo 12,5 x 15,5 3,2 mm
Kalibrierung Verlassen der
Vorbereitung Kalibrierung
Fernsteuerung Zustand Decoder Option
o Licht und beide Blinker Fahrzeugblinker An Servo Reversmodus ¢ Decoder-
aus Links spannung
« Optional eine Kontroll- Aus Servo Normalmodus (Standard) abschalten
LED am Lichtausgang 1 Fahrzeugblinker An Servo wird im normalen Betriebsmodus ca. oder
des Steuermoduls Rechts 10 Sekunden nach der letzen Positionsan- e Licht einschalten
anschliefen derung nicht mehr angesteuert, der Servo und 30 Sekunden
¢ 10 x hintereinander Licht verbleibt in seiner aktuellen Position. Erst warten
An-und Ausschalten die nachste Positionsénderung fiihrt zu
o Kontroll-LED blinkt kurz einer erneuten Ansteuerung.
o Kalibrierungsmodus
aktiviert Aus Schlafmodus Aus (Standard)
Y-Achse Maximalen Servoweg festlegen
Steuerkreuz
Mitte Links Auswahl Servo 1 oder 2

* Geeignet fiir 6761 JD-T, 6771 JD-R, 6764 Deutz und die IR-Modelle
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